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ATHENA 34A

SECATRICE A NASTRO AUTOMATICA PER TAGLI A 0°
AUTOMATIC BAND SAW MACHINE FOR CUTTING 0°
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0°

2

360

axb axb

360 360x460

STANDARD

Braccio guidalama mobile a posizionamento auto-
matico

ST - Scaricatore trucioli (posizionamento sia a de-
stra che a sinistra)

Tl - Tenditore idraulico della lama con selettore
Software intelligente

Spazzola puliscilama motorizzata

VHZ - Rotazione lama trawithe inverter

SENS+SD - Sensore rotazione lama + stress detector
VDA - Visualizzazione velocita discesa arco

Automatic positioning mobile blade guide arm

ST - Swarf extractor (Positioning both on the right
and on the left)

Tl - Hydraulic blade stretcher

Intelligent software

Motorized cleaning brush

VHZ - Blade rotation by inverter

SENS+SD - Blade rotation sensor + stress detector
VDA - Visualization head descent

OPTIONAL

OPTIONAL

LX - RPM2 - NB1 BOX - NB2 BOX - MV-A - TC-A -
CDL - MT-A - MSR - RPM4 - MT-AD - PS 4.0 ready

DOTAZIONI ACCESSORIE
ACCESSORY EQUIPMENTS
C3 - RFP2 AT - REPTAT

Pannello comandi touch
screen da 10"

10" touch screen control panel.

Carro alimentatore con strut-
tura portante controllato da
vite a ricircolo ed encoder.

Feeder wagon with support-
ing structure controlled by
recirculating screw and en-
coder.

ST - Scaricatore trucioli (posi-
zionamento sia a destra che
a sinistra).

ST - Swarf extractor (Posi-
tioning both on the right
and on the left).

/sy

2x0,20
kwW

4840x34x1,1 16120

0,13 standard 75 mm 2940 2,7x2,4x2 900+10 mm axb
mm m/min

kW con with MSR 20 mm kg m axbxc mm min 175 mm - b

fe 0w | O | oo = |0 | =



0 ‘9D110U SNOIASIA INOYUM SA0GD PSI0ND DIOKR AUD /YOI 01 14DLI 841 SOAIOSSI IS SN
‘osimeald 1P B1ISSaDOU BZUSS 11ED1PUI 11BP | 2Je2111R0W 1R O1LIP || BAIDSH IS GIAI4

ATHENA 34A




